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Knihovna ParadoxLib

1 UVOD

Knihovna ParadoxLib je wur€ena pro komunikaci PLC systému Tecomat se
zabezpeclovacimi systémy Paradox Digiplex EVO. Tyto systémy jsou pfipojeny prostfednictvim
modulu APR-PRT3 pfes rozhrani RS-232. Ze strany PLC Foxtrot se pro komunikaci pouziva
sériovy kanal CH1 (standardné vybaveny rozhranim RS-232) nebo nékterym z kanald CH2, CH3
nebo CH4, ktery musi byt osazen modulem rozhranim RS-232.

Nasledujici obrazek ukazuje strukturu knihovny ParadoxLib v prostfedi Mosaic

= |l ParadoxLib v1_4
=l Lk Funkéni bloky
+- IF bPAR_DIG_EYOsystem
4 Tk Funkce
- [ Typy
+ T_PAR_DIG_EVO_PART : STRULCT
T_PAR_DIG_EVO_PART_CONTROL : STRUCT
T_PAR_DIG_EVO_PART_STATE : STRUCT
T_PAR_DIG_EVO_PART_STATE_CODE :
T_PAR_DIG_EVO_SYSTEM_DATA : STRUCT
T_PAR_DIG_EVO_VIRTUAL : STRUCT
T_PABR_DIG_EVO_ZOME : STRUCT
- @ Globalni proménné
-1 [& ¥AR_GLOBAL COMSTANT
PAR_DIG_EVO_MAX_PARTITIONS : UINT =8
PAR_DIG_EVO_MAX VIRTUAL_INPUTS : LUINT := 16
PAR_DIG_EVO_MAX VIRTUAL_PGM_EVEMNTS : UINT := 30
PAR DIG EVO MAX ZOMES : LINT =132

o B e B = R

Pokud chceme funkce z knihovny ParadoxLib pouzit v aplikaénim programu PLC, je tfeba
nejprve pfidat tuto knihovnu do projektu. Soudasné s knihovnou ParadoxLib se do projektu
automaticky pfidaji knihovny ComLib a ToStringLib, protoze knihovna ParadoxLib vyuziva nékteré
funkce z téchto knihoven. Knihovna ParadoxLib je dodavana jako soucast instalace prostfedi
Mosaic od verze v2012.4.

POZOR !N

Knihovna ParadoxLib vyZzaduje, aby byl v PLC naprogramovany aplikacni profil TXF 689 05
AP_PARADOX LICENCE. Tento profil neni soucasti standardniho PLC a je tfeba jej objednat
zvlast ke kazdému PLC. Bez tohoto profilu bude funkéni blok pro komunikaci s ustfednou
fungovat pouze omezenou dobu (4 hodiny pro testovaci a ladici ucely). Poté blok pfestane
komunikovat a vyhlasi chybu aplika¢niho profilu. K obnoveni funkce dojde po vypnuti a zapnuti
napajeni PLC (opét na omezenou dobu) nebo po naprogramovani aplikacniho profilu TXF 689 05
(bez Casového omezeni). Podrobnosti o praci s aplikaénimi profily viz dokumentace TXV 003
39.01 Aplikaéni profily pro PLC Tecomat.

Knihovna ParadoxLib neni podporovana na systémech TC-650, u systému TC700 nelze
knihovnu pouzit s procesorovymi moduly CP-7002, CP-7003 a CP-7005.

Funkce z knihovny ParadoxLib jsou podporovany v centralnich jednotkach fady K a L
(TC700 CP-7000, CP-7004 a CP-7007, vSechny varianty systému Foxtrot) od verze v5.8.
Doprogramovani aplikaéniho profilu do PLC uzivatelem je podporovano firmwarem centralni
jednotky od verze v7.3.

Objednaci Cislo dokumentace ke knihovné ParadoxLib je TXV 003 75.01.
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Knihovna ParadoxLib

1.1 Podporované prikazy a funkce

MONITORING

- stav detektorll v zénach (sepnuto, rozepnuto)

- stav alarma v zénach (klid, poplach)
stav tamperu v zénach (ok, tamper)

- stav poruch v zénach (ok, fault)
stav pozarniho alarmu v zénach (ok, fire alarm)

- stav podsystému (vypnuto, zapnuto, vynucené zapnuto, pfipraveno k zapnuti, klid,
poplach, v rezimu programovani, v rezimu STROBE)
zachytavani udalosti virtalnich PGM (od ParadoxLib_v14)

OVLADANI A NASTAVENI
« vypnuti podsystému
+  bézné zapnuti podsystému (Regulat Arm)
+ vynucené zapnuti podsystému (Force Arm)
« zapnuti podsystému do rezimu STAY (Stay Arm)
+ zapnuti podsystému (Instant Arm)
« sepnuti virtualniho vstupu ustfedny (od ParadoxLib_v14)
« rozepnuti virtualniho vstupu ustfedny (od ParadoxLib_v14)

1.2 Podporované modely

Komunikace mezi PLC Foxtrot a zabezpelovacimi systémy Paradox pouziva ASCII
protokol, ktery je implementovan v modulu APR-PRT3 Printer Module. Prostfednictvim tohoto
modulu Ize pfipojit nasledujici ustfedny Paradox:

Typ ustiedny Verze

Digiplex EVO48 control panel Vsechny verze
Digiplex EVO96 control panel VSechny verze
Digiplex EVO192 control panel VSechny verze
DGP-848 control panel V4.11 a vyssi
DGP-NE96 control panel V1.60 a vyssi

Jednotlivé modely se li§i poétem zén a poltem podsystémi (areas) ustfedny. Datova
struktura pro vyménu dat s ustfednou Paradox je navrzena na maximalni poCet 192 zén a 8
podsystému. To odpovida nejvétS§imu modelu Digiplex EVO192. Nepouzité zény a podsystémy u
menSich modelu jsou v datové struktufe vynulované.
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Knihovna ParadoxLib

1.3 Propojeni systému

Systémy Tecomat jsou se zabezpecovacimi Ustfednami Paradox propojeny prostiednictvim
modulu APR-PRT3 Printer Module. Tento modul je pouZivan pro integraci ustfeden Paradox
Digiplex se zafizenimi tfetich stran. Pro komunikaci se pouziva rozhrani RS-232, komunikacni
rychlost je nastavitelna na 2400, 9600, 19200 nebo 57600 Baud.

Teco Foxtrot
SR E
APR-PRT3

b

RS-232

dstredna
Paradox EVO
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Knihovna ParadoxLib

1.4 Propojeni modulu APR-PRT3 a PLC Foxtrot

Ze strany PLC Foxtrot se pro komunikaci pouziva sériovy kanal CH1 (standardné vybaveny
rozhranim RS-232) nebo nékterym z kanald CH2, CH3 nebo CH4, ktery musi byt osazen
modulem rozhranim RS-232. Ze strany modulu APR-PRT3 se pouziva 9-PIN konektor DB9, kde
jsou signaly rozhrani RS-232 RX (PIN 2), TX (PIN 3) a GND (PIN 5). Propojeni se provede
pfimym kabelem (RX signal APR-PRT3 se propoji s RX signalem na sériovém kanalu Foxtrotu,
TX signal APR-PRT3 se propoji s TX signalem na sériovém kanalu Foxtrotu a signaly GND se
Spoji).
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Knihovna ParadoxLib

2 KONSTANTY

Knihovna ParadoxLib obsahuje nasledujici konstanty:

Jméno Typ Hodnota Vyznam
Maximalni pocty elementt
PAR_DIG_EVO_MAX_ZONES UINT 192  Max. pocet z6n ustfedny
PAR _DIG_EVO_MAX PARTITIONS UINT 8 Max. pocet podsystému ustiedny

PAR_DIG_EVO_MAX_VIRTUAL_INPUTS UINT 16 Max. pocet virtualnich vstuptd

PAR DIG_EVO_MAX_VIRTUAL PGM_E UINT 30  Max. po&et virtulnich PGM
VENTS

3 DATOVE TYPY

V knihovné ParadoxLib jsou definovany nasledujici datoveé typy:

Jméno Typ Vyznam
T_PAR _DIG_EVO_ZONE STRUCT Stav jedné zény
T_PAR_DIG_EVO_PART_STATE_CODE ENUM Kod stavu podsystému
T _PAR DIG_EVO_PART STATE STRUCT Stav jednoho podsystému
T_PAR DIG_EVO_PART_CONTROL STRUCT Ovladani jednoho podsystému
T _PAR DIG_EVO_PART STRUCT Stav a ovladani jednoho podsystému
T _PAR _DIG_EVO_VIRTUAL STRUCT Ovladani virtualnich vstupl ustfedny
Informace o virtualnich PGM udalostech
T_PAR DIG_EVO_SYSTEM_DATA STRUCT Kompletni informace o stavu a fizeni

ustfedny Paradox
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Knihovna ParadoxLib

3.1 Typ T_PAR_DIG_EVO_ZONE

Knihovna : ParadoxLib

= EE T_PAR_DIG_EVO_ZOMNE : STRUCT
state : BOOL

tamper : BOOL

fault : EOOL

fire_loop_trouble : BOOL

alarm : BOOL

fire_alarm : BOOL

low_battery : BOOL

I:II:II:II:II:II:II:I

Datovy typ T_PAR_DIG_EVO_ZONE je struktura, které obsahuje informace o stavu jedné
zény.

Vyznam jednotlivych pozZek struktury je nasledujici:

. state stav zény : 0 = open, 1 = close
tamper stav tamperu zény : 0 = ok, 1 = tamper

. fault chyba zény (Supervision lost) : 0 = ok, 1 = fault

. fire_loop_trouble chyba pozarni smycky : 0 = ok, 1 = trouble

. alarm poplach zény : 0 = ok, 1 =alarm

. fire_alarm pozarni poplach zény : 0 =ok, 1 =alarm

. low_battery stav zalohovaci baterie : 0 = ok, 1 = chyba

Struktura typu T _PAR DIG_EVO _ZONE je soucasti typu

T _PAR DIG_EVO_SYSTEM _DATA, ktery obsahuje vSechny udaje o pfipojené ustfedné Paradox.

3.2 Typ T_PAR _DIG_EVO PART STATE_CODE

Knihovna : ParadoxLib

E| @ T_PAR_DIG_EVO_PART_STATE : ENUM .= PAR_DIG_EVO_PART_STATE_DISARMED.
: _> % PAR_DIG_EVO_PART_STATE_DISARMED

- 4 PAR_DIG_EVO_PART_STATE_ARMED

- % PAR_DIG_EVO_PART_STATE_FORCED_ARMED

- % PAR_DIG_EVO_PART_STATE_STAY_ARMED

o @ PAR_DIG_EVO_PART_STATE_INSTANT_ARMED

Datovy typ T_PAR_DIG_EVO_PART_STATE _CODE je vyctovy typ, ktery popisuje stav
jednoho podsystému Ustfedny Paradox. Detailni popis téchto stavl viz dokumentace ustfedny
Paradox.
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Knihovna ParadoxLib

3.3 Type T_PAR_DIG_EVO_PART_STATE

Knihovna : ParadoxLib

=l CE T_PAR_DIG_EVO_PART_STATE : STRUCT
ready : BOOL

alarm: BOOL

armed : EOOL

trouble : BOOL

zone_in_memory . BOOL

in_programming : BOOL

strobe : BOOL

code : T_PAR_DIG_EVO_PaRT_STATE_CODE

s s s s s O s s

Datovy typ T_PAR DIG_EVO_PART_STATE je struktura, ktera obsahuje informace o
stavu jednoho podsystému z Ustfedny Paradox.

Vyznam jednotlivych pozek struktury je nasledujici:

« ready podsystém pfipraven k zapnuti

« alarm signalizovan poplach podsystému

« armed podsystém zapnut
trouble chyba v podsystému

« zone_in_memory posledni stav podsystému je uloZen v systémové paméti
in_programming podsystém je v programovacim modu

« strobe podsystém je ve stavu strobe
code stav podsystému (viz T_PAR_DIG_EVO_PART_STATE_CODE)

Uvedena struktura je soucasti typu T PAR DIG EVO _SYSTEM _DATA, ktery obsahuje
vSechny udaje o pfipojené ustfedné Paradox.

3.4 Typ T_PAR _DIG_EVO PART CONTROL

Knihovna : ParadoxLib

= EF,; T_PAR_DIG_EVYO_PART_CONTROL : STRUCT
armBegular: EOOL

armForce : BOOL

armStay : BOOL

arminstant : BOOL

armwithCode : EOOL

dizarmWithCode : BQOOL

userCode : STRING [5]

i i e e s s O

Datovy typ T_PAR DIG_EVO_PART_CONTROL je struktura, ktera umoznuje ovladat
jeden podsystém v Paradox ustfedné. Nékteré pfikazy vyZaduji heslo, které musi byt ulozeno v
polozce userCode a mize obsahovat max. 6 cifer.

Uvedena struktura je soucasti typu T _PAR DIG EVO _SYSTEM DATA, ktery obsahuje
vSechny udaje o pfipojené ustfedné Paradox.
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Knihovna ParadoxLib

Vyznam jednotlivych pozek struktury je nasleduijici:

. armRegular zastreZzit v rezimu ,Regular”

. armfForce zastrezit v rezimu ,Force*

. armStay zastfezit v rezimu ,Stay”

. arminstant zastrezit v rezimu ,Instant”

. armWithCode zastrezit se zadanim uzivatelského kédu
. disarmWithCode odstfezit se zadanim uzivatelského kodu
. userCode uzivatelsky kod

Pro zastfezeni podsystému je nutné nastavit jednu z poloZzek armRegular, armForce,
armStay nebo arminstant na hodnotu TRUE. Pokud neni souCasné nastavena polozka
armWithCode, bude do ustfedny odeslan pozadavek ,Area Quick Arm“, ktery neobsahuje
uzivatelsky kod. Pokud je sou€asné nastavena polozka armWithCode na hodnotu TRUE, pak
bude odeslan pfikaz ,Area Arm“, ktery obsahuje uzZivatelsky kéd. Ten musi byt zadan v poloZce
userCode.

Pro odstfeZeni podsystému je nutné do polozky disarmWithCode nastavit hodnotu TRUE.
V tomto pfipadé musi byt povinné vypinéna polozka userCode, ktera je nedilnou soucasti pfikazu
pro odstfezeni (,Area Disarm®).

Po odeslani pfikazu do ustfedny jsou vSechny nastavené pozadavky smazany.
Nezménéna zlstava pouze polozka userCode. Pokud bude nastaveno vice pozadavkl soucasné,
pak se zpracuje pouze pozadavek s nejvySSi prioritou. Ostatni pozadavky nebudou v tomto
pfipadé zpracovany. Priorita pozadavkia v porfadi od nevys$Si do nejnizSi je nasledujici:
armRegqular, armForce, armStay, arminstant, disarmWithCode.

V pfipadé soucasného nastaveni pozadavkd pro nékolik podsystéml jsou pozadavky
zasilany do ustfedny postupné, jako prvni bude odeslan pozadavek pro podsystém1.

3.5 Typ T_PAR _DIG_EVO PART

Knihovna : ParadoxLib

= EE T_PAR_DIG_EVD_PART : STRULCT
- D@ state: T_PAR_DIG_EVO_PART_STATE
ready : BOOL
alarm : BOOL
armed : EOOL
trouble : EOOL
zone_in_memory : BOOL
in_programming : EO0L
strobe : BEOOL
code : T_PAR_DIG_EVO_PART_STATE_CODE
ontrol : T_PAR_DIG_EVO_PART_COMTROL
armBegular : EOOL
armForce : BOOL
armStay : BOOL
arminstant : BOOL
armwithCode : EOOL
dizarmwWithCode : BOOL
userCode : STRING [E]

=S o o o o

= O

DD D ODDODoQ

Datovy typ T_PAR_DIG_EVO_PART je struktura, ktera umoznuje ovladat a sledovat stav
podsystému v ustfedné Paradox.

Struktura T_PAR_DIG_EVO_PART je soucasti typu T_PAR_DIG_EVO_SYSTEM_DATA,
ktery obsahuje vSechny udaje o pfipojené Ustfedné Paradox.
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Knihovna ParadoxLib

3.6 Typ T_PAR_DIG_EVO_VIRTUAL

Knihovna : ParadoxLib

= T_PAR_DIG_EYO_VYIRTUAL : STRUCT
inputOpen : ARRAY [1..16] OF BOOL
inputClose : aRRAY [1..16] OF BOOL
pogm : ARRAY [1.30]OF BOOL

Datovy typ T_PAR _DIG_EVO_VIRTUAL je struktura, ktera umozfiuje ovladat virtualni
vstupy Ustfedny a sledovat virtualni PGM udalosti v ustfedné Paradox.

Nastavenim polozky inputOpen[n] na hodnotu TRUE se odeSle poZzadavek na sepnuti n-
tého virtualniho vstupu. Po odeslani pozadavku se pfislusna polozka vynuluje.

Nastavenim polozky inputClose[n] na hodnotu TRUE se odeSle pozadavek na rozepnuti n-
tého virtualniho vstupu. Po odeslani pozadavku se pfislusna polozka vynuluje.

Polozky inputOpen[] a inputClose[] pouze ovladaji odesilani pozadavki na sepnuti resp.
rozepnuti virtualnich vstup( Ustfedny. Aktualni stav virtualnich vstupl v Ustfedné nelze komunikaci
ziskat.

Jednotlivé bity v poli pgm[] odpovidaji zachycenym virtualnim PGM udalostem.

3.7 Typ T_PAR_DIG_EVO_SYSTEM_DATA

Knihovna : ParadoxLib

- T_PAR_DIG_EVO_SYSTEM_DATA: STRUCT

- zone : ARRAY [1.192] OF T_PaR_DIG_EVO_Z0OME
state : BOOL
tamper : BOOL
fault : EOOL
fire_loop_trouble : BOOL
alarm : BOOL
fire_alarm : BOOL
low_bhattery : BOOL

- part : ARRAY [1.8] 0F T_PaR_DIG_EVO_PaRT

- state : T_PaR_DIG_EVO_PART_STATE
ready : BOOL
alarm : BOOL
armed : EOOL
trouble : EOOL
zone_in_memory - BOOL
in_programming : BOOL
gtrobe : BEOOL
code : T_PaR_DIG_EVO_PART_STATE_CODE
- control : T_PAR_DIG_EVD_PART_COMTROL
armBegular: BOOL
armForce : BOOL
armStay : BOOL
armlngtant : EOOL
armwithCode : EOOL
dizarmWithCode : EOOL
userCode : STRING [B]

- wirtual : T_PaR_DIG_EYO_VIRTUAL
inputOpen : ARRAY [1..16] OF BOOL
inputCloge : ARRAY [1..16] OF BOOL
pgm : ARRAY [1.30] OF BOOL
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Knihovna ParadoxLib

Datovy typ T _PAR DIG_EVO_SYSTEM _DATA je struktura, ktera obsahuje veSkeré
informace o pfipojené Ustfedné Paradox a umoznuje jeji ovladani. Tato struktura je vyuzivana
funkénim blokem fbPAR_DIG_EVOQOsystem.

Struktura obsahuje nasledujici polozky:

. zone[] pole s informacemi o zénach
. part[] pole s informacemi o podsystémech (areas), v€etné jejich ovladani
. virtual struktura, kterd umoznuje ovladat virtualni vstupy ustfedny

a monitorovat virtualni PGM udalosti

Podrobny popis polozek viz pfedchazejici kapitoly.

4 GLOBALNi PROMENNE

Knihovna ParadoxLib neobsahuje zadné globalni proménne.

5 FUNKCE

Knihovna ParadoxLib neobsahuje zadné funkce.

6 FUNKCNIi BLOKY

V knihovné ParadoxLib jsou definovany nasledujici funkéni bloky:

| Funkéni blok Popis
fbPAR_DIG_EVOsystem Komunikace se zabezpeovacimi ustfednami Paradox pfes modul APR-
PRT3
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6.1 Funkéni blok foPAR_DIG_EVOsystem

Knihovna : ParadoxLib
-I- IF fbPAR_DIG_EVDspstem
- dp| VAR_INPUT
H chan_code: LUINT
E max_zone_count : UINT := PAR_DIG_EYO_MAx_Z0OMES
- [% YAR_OUTPUT
com_ok : EOOL
emn: BOOL
er_ID : USINT
en_txt : STRIMG [20]
mes:_acceplted : EOOL
last_mes : STRIMNG [S0]
num_mes : UDINT
zone_updated : EOOL
partition_updated : EOOL
- % VAR_IN_OUT
+ % PAR_system_data: T_PAR_DIG_EVO_SYSTEM_DATA

s s s s i

fhPAR_DIG_EVOsystem
uint— chan_code com_ok —bool
uint— max_zone_count err —bool

= Y 1=

err EXE —string[80]
mes_accepted Fbool
zone_updated Fbool
part_updated bool

last_mes —=tring[30]

num_mes Fudint
T_PAR_DIG_EVO_SYSTEM_DATA—+—PRR system_data———

Funkéni blok fbPAR_DIG _EVOsystem komunikuje s ustfednou Paradox pfipojenou k PLC
pfes integraéni modul APR-PRT3. Vstupni proménna chan_code udava sériovy kanal, na ktery je
pfipojen modul APR-PRT3. Tento sériovy kanal musi byt vybaven rozhranim RS-232. Vstupni
proménna max_zone_count udava pocet zon, na které se bude funkéni blok cyklicky dotazovat.

Hodnota TRUE ve vystupni proménné com ok znamena, Ze se podafilo navazat
komunikaci s ustfednou. V opaéném pfipadé je nastavena vystupni proménna err na TRUE,
proménna err_ID obsahuje kod vzniklé chyby a proménna err_txt obsahuje textovy popis chyby.

Vystupni proménna num_mes udava pocéet uspésnych komunikaci s ustfednou. Data z
ustfedny ziskana komukaci jsou ukladana do proménné par_system data. V této proménné Ize
také nastavovat pozadavky na ovladani podsystému. Vystupni proménné zone updated a
part_updated jsou nastaveny na hodnotu TRUE pokazdé, kdyZ se dokonéi pravidelny cyklus
nacitani stavl zén resp. podsystému.

A konecné vystupni proménna last_mes obsahuje text posledni pfijaté zpravy od ustfedny
a proménna mes_accepted udava, jestli byla zprava blokem fbPAR_DIG _EVOsystem zpracovana
¢i nikoliv. To umoziuje doplnit do aplikacniho programu reakci na ty zpravy z ustfedny, které
nejsou blokem fbPAR_DIG_EVOsystem vyhodnocovany.

Funkéni blok fbPAR_DIG _EVOsystem se cyklicky dotazuje na stav zén a stav podsystému.

Soucasné pfijima udalosti vysilané ustfednou a pfijaté informace uklada do proménné
par_system_data. Pokud se béhem vycitani dat z ustfedny nastavi pozadavek na zménu stavu
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podsystému (napf. v proménné par_system data.part.control.armForce na TRUE), vlozi se mezi
cyklické vycitani dat komunikace, ktera zajisti zaslani pozadavku na zménu stavu podsystému do
ustfedny a do proménné, ktera zplsobila pozadavek se ulozi hodnota FALSE.

Proménna Typ Vyznam

VAR_INPUT
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‘ ‘ Proménna ‘ Typ ‘ Vyznam

#! chan_code UINT | Kéd pouzitého komunikaéniho kanalu v PLC (viz ComLib)
CH1_uni sériovy kanal CH1, rezim uni

CH10_uni sériovy kanal CH10, rezim uni

15 TXV 003 75.01



Knihovna ParadoxLib

‘ Proménna ‘ Typ ‘Vanam
#! max_zone count UINT Pocet cyklicky nagitanych zén

VAR_OUTPUT
% com_ok BOOL TRUE pokud probiha komunikace s ustfednou
& err BOOL | TRUE znamena, ze pfi komunikaci s ustfednou doslo k chybé
= err_ID USINT Cislo chyby
0 ... bez chyb
1 az 198 ... viz dokumentace knihovny ComLib
(konstanty COM_ERR1, ..., COM_ERRCc6)
200 ... chybi aplikacni profil TXF 68905
246 ... pfijata chybna adresa virtualni PGM udalosti
247 ... chybna délka zpravy Virtual PGM Event
248 ... pozadavek na ovladani ustfedny odmitnut
249 ... chybna délka zpravy s udalosti od ustfedny
250 ... adresa zbény je mimo rozsah (v udalosti hlasené
ustfednou)
251 ... chybna délka odpovédi na dotaz na stav podsystému
252 ... adresa podsystému je mimo rozsah (v odpovédi na stav
podsystému)
253 ... chybna délka odpovédi na dotaz na stav zény
254 ... adresa zony je mimo rozsah (v odpovédi na stav zony)
255 ... vyprSel timeout komunikace s Ustfednou (3.2 sec)
% err_txt STRING Textovy popis chyby
% mes_accepted BOOL Posledni zprava od ustfedny byla zpracovana

[ zone_updated BOOL | TRUE pokazdé, kdyz se dokonci cyklické vycitani stavu zén

% part_updated BOOL TRUE pokazdé, kdyz se dokonci cyklické vycitani stavu
podsystému

[ last_mes STRING | Text posledni zpravy pfijaté od Ustfedny

™ num_mes UDINT Celkovy pocet pfijatych zprav

VAR_IN_OUT

&' par_system_data STRUCT Proména, do které jsou ukladany stavy jednotlivych zon a
podsystému ustfedny Paradox

Parametry pro komunikaci s ustfednou Paradox jsou nasledujici: sériovy kanal v rezimu
UNI, rozhrani RS-232, délka pfijimaci zény 250 bytd, délka vysilaci zony 50 byt(, komunikaéni
rychlost je volitelna 2400, 9600, 19200 nebo 57600 Baud, format dat 8 bitli bez parity, automatické
fizeni signalu RTS, doba klidu mezi pfijimanymi zpravami 4 a doba klidu mezi vysilanymi zpravami
4, pfijima¢ nesmi byt b&éhem vysilani odpojen.

Jednoduché pouziti funkéniho bloku foPAR_DIG_EVOsystem pro nacitani stavu ustiedny

Paradox a jeji ovladani ukazuje nasledujici pfiklad. V programu je nutné nadefinovat proménnou
typu T_PAR_DIG_EVO_SYSTEM_DATA, kam bude funkéni blok ukladat informace ziskané
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komunikaci s ustfednou Paradox (viz globalni proménna paradox_data). Uvedeny pfiklad pouziva
pro komunikaci sériovy kanal CH1.

VAR GLOBAL
paradox data : T PAR DIG EVO SYSTEM DATA;
END VAR

PROGRAM prgMain

VAR
Paradox : fbPAR DIG EVOsystem;
vstupl : BOOL;
vstup?2 : BOOL;
vstup3 : BOOL;
vstup4 : BOOL;
poplach : BOOL; // UGsttfedna hlasi poplach
prizemiZap : BOOL; // povel pro zapnuti podsystému 1
lastError : STRING; // posledni chyba
END VAR
Paradox( chan code := CHl1 uni, par system data := paradox data,

max zone count := 16);

IF Paradox.com ok THEN

vstupl := paradox data.zone[l].state; // stav zény 1
vstup2 := paradox data.zone[2].state; // stav zbébny 2
vstup3 := paradox data.zone[3].state; // stav zdbény 3
vstup4 := paradox data.zone[4].state; // stav zdény 4

// testovat alarm podsystému 1, 2 a 3

poplach := paradox data.part[l].state.alarm OR
paradox data.part([2].state.alarm OR
paradox data.part[3].state.alarm;

IF prizemiZap THEN
IF NOT paradox data.part[l].state.armed THEN

paradox data.part[l].control.armRegular := TRUE;
ELSE
prizemiZap := FALSE;
END IF;
END IF;
ELSE
lastError := Paradox.err txt; // popis chyby
END IF;

END PROGRAM

Informace o stavu z6n (smyc&ek) jsou uloZzeny v poli paradox_data.zone[]. Informace o
stavu podsystém( obsahuje pole paradox_data.part[].state. Podsystémy Ize ovladat nastavenim
promeénnych v poli paradox_data.part[].control.

7 NASTAVENI KOMUNIKACNIHO KANALU PLC

Pro komunikaci s ustfednami Paradox se pouziva sériovy kanal PLC, ktery musi byt
nastaven v rezimu UNI. Toto nastaveni se v prostfedi Mosaic provede pomoci Manazeru projektu.
Po spusténi Manazera projektu (napf. CTRL+ALT+F11) vybereme mysi uzel HW konfigurace.
Dale je tfeba vyvolat dialog pro nastaveni komunikaénich kanall centralni jednotky PLC, coz
se provede kliknutim na ikonu [%]v fadku CPU.
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ManaZer projektu . o .
- fdreza PLC: 0O Ir!1I Pousit

- Tup plipojeni: Ethemet

- Spoletna nastavent

B Hw

- Wobér fady PLC

= Fonfigurace Hiw

- 5t PLC - logické propojeni

i {*" Wubvaret konfig. soubor PLC

Foxtrot

S Sw Centralni modul l Esterni /0 moduly TCL | Extemi CIE / RF | Operétors|
- Program Tywp modulu Jméno Werze
-~ Lpm CPU =2 P4 CR-i00d
- Prekladac Eﬂ | E —
. CIg %] x i CF-17140/8412-01k
- Ewpartni zoubaory =
- Pfistupova hesla PLC 110 X|-IR-1055/1057

[~ Prostfed
- Dokumentace

Sériové kanaly jsou v dialogu oznaceny CH1 az CH4. Kanal CH1 je v systémech Foxtrot
napevno vybaven rozhranim RS-232 takze ho Ize pfimo pouzit. Pokud budeme volit néktery z
kanald CH2 az CH4 je tfeba, aby tento kanal byl osazen submodulem MR-01xx s rozhranim RS-
232. Klikneme na fadek se sériovym kanalem, ktery budeme pouzivat pro komunikaci s modulem
APR-PRT3 a ten se zbarvi modre.

-
Nastaveni parametrii kanald

Hastaveni kom. kanalldl se nese s programem a je nadfaze:
Strukbura kanal ram /| Rezim Adreza pro F.omunik acni
rukiura kanaiul pozice | kanalu komunikaci mchlozt
Rezim kanalu OFF e = CP-1004 o/0
|'I -4 [=ICH
CH1 FC I} 4 800
_I L B
T N
20 400 CH3 OFF
CH4 OFF
10 j
= EIETH1 010,000,000, 202
0 = ETH PL. MDE
aff ETH FLC -off
oif ETH uni -off
ETH BAL -nff
|u:-n
[ Potladit obzlubu [0 roduld

Poté je tfeba zvolit rezim kanalu UNI, coZ se provede pomoci rozbalovaciho menu jak
ukazuje nasledujici obrazek.
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-

Mastaveni parametrl kanald - -
Nastaveni kom. kanall se nese = programem a je nadfaze:
Strukturs kanal ram /| Fegim Adreza pro K.aormunikaéni
TURILE Eanail pozice [ kandlu komunikaci rpchlost
Redim kanalu OFF * = CP-1004 o/0
OFF
P EICH _
CH1 PC 1] 4800
I N I |
MOE CH3 OFF
FFE
UFD CH4 OFF
oPS EIETH1 10,000,000, 202
LSJ ETH PC. MDE
off ETH PLC -off
o ETH L -off
ETH BaC -off
ah
[ Potlagit obslubu [0 moduld

Nasledujici obrazek ukazuje jak bude vypadat dialog po nastaveni rezimu Uni pro kanal

CH2.
Mastaveni parametrl kanall - -
Nastaveni kom. kanild se nese s programem a je nadfaze
Stuktura kandli ram /| Redim Adreza pro K.omunikadni
pozice | kanalu komunik.aci mpchlozt
Rezim kanalu m w | = CP-1004 o/0

1-4 | [=ICH

CH1 FC ] 4 300
=1 —

F < —

33 400 CH3 OFF
CH4 OFF

10 j

= FIETH1 010.000.000.202

a | ETH PC, MDE

aff | ETH FLC -off

Im ETH Lini -aff
ETH BALC -off

an |

[~ Potlagit obzlubu [0 moduld

Nyni klikneme na ikonuBdv fadku CH2 a vyvolame dialog pro nastaveni parametrd
komunikace v rezimu UNI. V ném zvolime délku pfijimaci zény 250 bytu, délku vysilaci zény 50
bytd, komunikaéni rychlost napf. 19200 Baud, format dat 8 bitl bez parity, automatické Fizeni
signalu RTS, doba klidu mezi pfijimanymi zpravami 4 a doba klidu mezi vysilanymi zpravami 4,
pfijima¢ nesmi byt béhem vysilani odpojen.
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Mastaveni univerzalniho reZimu kanalu I,&J
Pfijimaci zdna Wyzilac! zona L
Délka zény |25|37 Délka zéry IEEIi K.omunikacni mchlost 13200 -
Ad 5 4 Ad 5 4
fesel e 3 sl ity I Format dat Eb j |bez parity jj
Pfijimaci zdna CHZ_ZonelM Wosilaci 2dna CHZ_ZoneOUT
Adresa stanice
Pocatecni znak. Foncovp znak Adresa stanice i
[ Detekoeat [ Detekowat || _ |
™ ysilat ™ ysilat r [ Detelovat pfi pifjmu 0
il il il [ Zapis pfi wyzilani n
Parita pryniho bytu phijimané zprawy Farita preniho bytu vesilang zpravy Kontrolni soucet
) (¥ [~ Kontrola pfi piifjmu
'S 8 [ “opocet phi wysilani
I
Potwrzeni zprawy bez dat Délka zprawy
[ Detekowvat [ Detekowvat pfi prijmu e , .,
R d h |
 Wysilat — Zapis pfi vpsilani 'ezwn’ FI.ZBn'I modemovich signalu
r
|U ||autamatické hadnutaJ j
] I
Masimélni délka |0
in. doba klidu na lince mezi plijimanimi zprasami [podet bpt) 4 |twale hodneta 0 J
Min. doba klidu na lince mezi vysilanpmi zprayvami [podet bukd) |4_ ':'dl:":'ie”i pfilimate behem wysilani
I J (0] 4 | x Zrugit | ? Mapoveéda | |
]

Po stisku tlacitka OK je sériovy kanal CH2 nastaven pro komunikaci s ustfednou Paradox.

UPOZORNENI

Sériové kanaly CH2 az CH4 maji vyménné rozhrani. Pro komunikaci s modulem APR-
PRT3 je tfeba osadit tyto kandly submodulem MR-01xx rozhranim RS-232 pro pfislusny kanal.
Submodul rozhrani je tfeba objednat zvlast.

V nékterych typech centralnich modult Foxtrot neni kanal CH4 dostupny. Ctéte prosim
pozorné dokumentaci konkrétniho typu Foxtrot systému.

Nastaveni modulu APR-PRT3
Nastaveni parametri v modulu APR-PRT3 se provede nasledovné:

1) Stisknéte a podrzte klavesu 0 na klavesnici Ustfedny
2) Zadejte instala¢ni kod ( 8 cifer, tovarni nastaveni je '00000000")
3) Zadejte Cislo sekce 953 pro DGP-848 resp. 4003 pro EVO96
4) Zadejte sériové Cislo APR-PRT3 modulu (8 cifer)
5) Zadejte Cislo sekce 016 pro zménu parametrl (3 cifry, 016 pro Serial Port Setup)
6) Nastavte potfebné parametry (viz nasledujici text)
Sériové Cislo modulu APR-PRT3 najdete na desce ploSného spoje APR-PRT3.

V modulu APR-PRT3 je nezbytné povolit sériovy port, nastavit komunikacni rychlost,
zapnout zasilani udalosti z ustfedny do PLC a vybrat typ protokolu pro komunikaci s PLC.
Uvedené parametry jsou ulozeny v sekci [016].

Section[016] Option[1] Enable Serial Port
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Povoleni sériového portu. Tato volba musi byt nastavena na ON.

Section[016] Option[2] & [3] Baud Settings

Volba komunikaéni rychlosti. Pfipustné hodnoty jsou 2400, 9600, 19200 resp. 57600 Baud.
Zvolena komunikacéni rychlost musi odpovidat komunikacni rychlosti zvolené v nastaveni
univerzalniho kanalu PLC. Doporucena rychlost je 19200 Baud.

Section[016] Option[4] Serial Port Usage
Zasilani udalosti z ustfedny do PLC. Tato volba musi byt nastavena na ON.

Section[016] Option[5] & [6] Home Automation Option
Vybér komunikacniho protokolu. Zde je tfeba zvolit ASCII protokol.

Podrobnosti viz dokumentace APR-PRT3 Printer Module: ASCII Protocol Programming
Instructions kapitola Serial Port Setup.
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